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EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Projektowanie urzgadzen rehabilitacyjnych [S2IBio1E-UMIR>PUR]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Inzynieria biomedyczna/Biomedical Engineering 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
Urzadzenia medyczne i rehabilitacyjne ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia angielski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
15 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 15

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Arkadiusz Kubacki
arkadiusz.kubacki@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student rozpoczynajgcy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze z podstaw konstrukcji
maszyn, automatyki, programowania, projektowania uktadéw elektronicznych, napedoéw i czujnikow.
Powinien rowniez posiada¢ umiejetnos¢ pozyskiwania informacji ze wskazanych zrodet oraz mie¢
gotowos$¢ do podjecia wspoétpracy w ramach zespotu.

Cel przedmiotu

Nabycie przez studenta umiejetnosci projektowania urzgdzen rehabilitacyjnych poczgwszy od konstrukciji,
poprzez dobdér elementdéw automayki, schemat elektryczny na wykonaniu programu konczac. Przekazanie
studentom wiedzy z podstaw konstrukcji urzgdzen rehabilitacyjnych.Rozwijanie u studentéw umiejetnosci
programowania, dokumentowania i odczytu dokumentaciji technicznej, praktycznego wykorzystania wiedzy
zdobytej podczas studidw | stopnia, ksztattowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowe;.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
1. Zna zasady opisu teoretycznego wtasciwosci statycznych i dynamicznych elementéw mechanicznych i
elektrycznych.



2. Wie jak zastosowa¢ komputerowe systemy w projektowaniu urzgdzen rehabilitacyjnych
3. Zna zasady projektowania mechatronicznego

Umiejetnosci:

1. Umie projektowac urzadzenia mechtroniczne

2. Umie dobraé elementy automatyki do projektowanego urzgdzenia rehabilitacyjnego.

3. Umie rysowac schemat elektryczny

4. Potrafi dokonackrytycznej analizy funkcjonowania urzgdzenia mechatronicznego

5. Umie pozyskiwacinformacje techniczne

6. Potrafi zaplanowaci przeprowadzi¢proces konstruowania niekomplikowanych zespotéw maszynowych
lub maszyn

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebeuczenia sieprzez catgzycie; potrafi inspirowaci organizowacproces uczenia sieinnych
2. Potrafi okreslicpriorytety stuzgce realizacji okreslonego zadania

3. Potrafi wspotdziataci pracowacw grupie

4. Potrafi mysleci dziataéw sposob przedsiebiorczy

5. Ma $wiadomoscodpowiedzialnosci za wtasngpraceoraz gotowosépodporzgdkowania siezasadom
wspotpracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane zadania

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Projekt: Zaliczenie na podstawie projektu urzgdzenia rehabilitacyjnego. Projekt powinien zawiera¢ opis
teoretyczny, model mechaniczny, schemat elektryczny, program oraz wizualizacja. Warunkiem
otrzymania pozytywnej oceny jest uzyskanie co najmniej 50% mozliwych do zdobycia punktéw.
Zaliczenie wyktadu na podstawie pisemnego zaliczenia. Warunkiem otrzymania pozytywnej oceny jest
uzyskanie co najmniej 50% mozliwych do zdobycia punktow.

Tresci programowe

Podstawowe cechy i struktury urzgdzenh rehabilitacyjnych.

Podstawowe typy sensordw i aktuatoréw wykorzystywanych w urzgdzeniach rehabilitacyjnych
Podstawowe symbole graficzne wykorzystywane na schemacie elektrycznym.

Tworzenie schematu elektrycznego w konstrukcji urzadzen rehabilitacyjnych.

Programowanie sterownikow przemystowych w urzadzeniach rehabilitacyjnych.

Tworzenie wizualizacji w urzadzeniach rehabilitacyjnych.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

Wyktad: prezentacja multimedialna oraz pokaz wykorzystania oprogramowania
Projekt: Projekt wykonywany przez studentéw pod nadzorem prowadzgdzego.

Literatura

Podstawowa

1. Dietrich M., Podstawy konstrukcji maszyn, WNT, 2008

2. Morecki A., Knapczyk J., Podstawy robotyki. Teoria i elementy manipulatorow i robotéw. WNT,
Warszawa

3. www.google.patents.com

Uzupetniajgca

1. Shetty D., Kolk R., Mechatronics System Design, PWS Publishing Company, Boston 1997

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta



Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 20 1,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




